
 

 

ПЕРЕЧЕНЬ ОБОРУДОВАНИЯ, РАСХОДНЫХ МАТЕРИАЛОВ, СРЕДСТВ ОБУЧЕНИЯ И ВОСПИТАНИЯ  

ЦЕНТРА «ТОЧКА РОСТА»  
 

 
 

 
№ 

 
 

Наименование 

оборудования 

 

 
Краткие примерные технические характеристики 

Количество единиц 

(общеобразователь

ные организации), 

ед. изм. 

БАЗОВАЯ (ОБЯЗАТЕЛЬНАЯ ЧАСТЬ) 

Естественнонаучная направленность 

 

 

 

 

 

 
1. 

 

 

 

 

 

Цифровая лаборатория по 

биологии (ученическая) 

Обеспечивает выполнение лабораторных работ на уроках по биологии в 

основной школе и проектно-исследовательской деятельности учащихся. 

Комплектация: Беспроводной мультидатчик по биологии с 5-ю встроенными 

датчиками: 

Датчик влажности с диапазоном измерения 0…100% 

Датчик освещенности с диапазоном измерения не уже чем от 0 до 180000 лк 

Датчик рН с диапазоном измерения не уже чем от 0 до 14 pH Датчик температуры с 

диапазоном измерения не уже чем от -20 до 

+140С 

Датчик температуры окружающей среды с диапазоном измерения не уже чем от -20 

до +40С 

Аксессуары: 
Зарядное устройство с кабелем miniUSB 

 

 

 

 

 

 
3 шт. 

  USB Адаптер Bluetooth 4.1 Low Energy 
Краткое руководство по эксплуатации цифровой лаборатории Цифровая видеокамера 

с металлическим штативом, разрешение не менее 0,3 Мпикс 

Программное обеспечение 

Методические рекомендации не менее 30 работ Упаковка 
Наличие русскоязычного сайта поддержки, наличие видеороликов. 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
2. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Цифровая лаборатория по 

химии (ученическая) 

Обеспечивает выполнение лабораторных работ по химии на уроках в основной школе 

и проектно-исследовательской деятельности учащихся. 

Комплектация: 

Беспроводной мультидатчик по химии с 3-мя встроенными датчиками: 

Датчик рН с диапазоном измерения не уже чем от 0 до 14 pH Датчик 

электропроводимости с диапазонами измерения не уже чем от 0 до 200 мкСм; от 0 до 

2000 мкСм; от 0 до 20000 мкСм 

Датчик температуры с диапазоном измерения не уже чем от -20 до 

+140С 

Отдельные датчики: 

Датчик оптической плотности 525 нм Аксессуары: 

Кабель USB соединительный 

Зарядное устройство с кабелем miniUSB USB Адаптер 

Bluetooth 4.1 Low Energy 

Краткое руководство по эксплуатации цифровой лаборатории Набор 

лабораторной оснастки 

Программное обеспечение 

Методические рекомендации не менее 40 работ Наличие 

русскоязычного сайта поддержки Наличие видеороликов. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
3 шт. 

 
3. 

Цифровая лаборатория по 

физике (ученическая) 

Обеспечивает выполнение экспериментов по темам курса физики. Комплектация: 

Беспроводной мультидатчик по физике с 6-ю встроенными датчиками:  

Цифровой датчик температуры с диапазоном измерения не уже чем от -20 до 120С 

Цифровой датчик абсолютного давления с диапазоном измерения не уже чем от 0 до 

500 кПа 

Датчик магнитного поля с диапазоном измерения не уже чем от -80 до 80 мТл 

Датчик напряжения с диапазонами измерения не уже чем от -2 до 

+2В; от -5 до +5В; от -10 до +10В; от -15 до +15В Датчик тока не 

уже чем от -1 до +1А 

 

 
3 шт. 



  Датчик акселерометр с показателями не менее чем: ±2 g; ±4 g; ±8 g Отдельные 

устройства: 

USB осциллограф не менее 2 канала, +/-10 В Аксессуары: 

Кабель USB соединительный 

Зарядное устройство с кабелем miniUSB USB Адаптер 

Bluetooth 4.1 Low Energy Конструктор для проведения 

экспериментов 

Краткое руководство по эксплуатации цифровой лаборатории Программное 

обеспечение 

Методические рекомендации (40 работ) Наличие 

русскоязычного сайта поддержки Наличие видеороликов. 

 

Компьютерное оборудование 

 

 

 

 

 
4. 

 

 

 

 

 
Ноутбук 

Форм-фактор: ноутбук; 
Размер диагонали: не менее 15.6 дюймов; Разрешение экрана: Full HD, 

Quad HD или Ultra HD; 

Общий объем установленной оперативной памяти: не менее 8 Гбайт; 

Максимальный общий поддерживаемый объем оперативной памяти: не менее 

16 Гбайт; 

Объем SSD накопителя: не менее 240 Гбайт; Беспроводная 

связь: Wi-Fi; 

Количество встроенных в корпус портов USB: не менее 2, из которых не менее 

1 должно быть USB версии не ниже 3.0; 
Разрешение вэб-камеры, Мпиксель: не менее 0.3; 
Встроенный микрофон; 
Клавиатура с раскладкой и маркировкой клавиш 

QWERTY/ЙЦУКЕН; 

Поддержка стандартов беспроводной связи: 802.11a/b/g/n/ac; Производительность 

процессора (значение показателя «CPU Mark» по тесту «Laptop & Portable CPU 

Perfomance» 

http://www.cpubenchmark.net/laptop.html): не менее 5000 единиц; Наличие 

манипулятора мышь в комплекте: да; 
 

 

 

 

 

 
3 шт. 

http://www.cpubenchmark.net/laptop.html)


  Установленная операционная система с графическим пользовательским интерфейсом, 

сведения о котором включены в единый реестр российских программ для электронных 

вычислительных машин и баз данных; 

Установленный пакет офисного программного обеспечения, совместимого с 

установленной операционной системой, сведения о     котором включены в единый реестр 

российских программ для электронных вычислительных машин и баз данных. 

 

 

 

5. 

 

 
МФУ (принтер, сканер, 

копир) 

Тип устройства: Многофункциональное устройство (МФУ); Цветность печать: 

черно-белая; 

Технология печати: электрографическая (лазерная, светодиодная); Формат печати: не 

менее А4; 

Тип сканирования: протяжный/планшетный; Возможность 

сканирования в форматах: не менее А4;  Способ подключения: LAN, Wi-

Fi, USB 

 

 

1 шт. 

ДОПОЛНИТЕЛЬНОЕ ОБОРУДОВАНИЕ 

Естественнонаучная направленность 

 

 

 

 

 

 

 
 

6. 

 

 

 

 

 

 
Четырёхосевой 

учебный робот- 

манипулятор с 

модульными сменными 

насадками 

Учебный робот-манипулятор предназначен для освоения обучающимися основ 

робототехники, для подготовки обучающихся к внедрению и последующему 

использованию роботов в 

промышленном производстве. 

Количество осей робота манипулятора - четыре. 

Перемещение инструмента в пространстве по трем осям должно управляться шаговыми 

двигателями. Напряжение питания шаговых двигателей не более 12 В. 

Серводвигатель четвертой оси должен обеспечивать поворот инструмента. 

Угол поворота манипулятора на основании вокруг вертикальной оси не менее 180 

градусов. 

Для определения положения манипулятора при повороте вокруг вертикальной оси 

должен использоваться энкодер. 

Угол поворота заднего плеча манипулятора не менее 90 градусов. Угол поворота 

переднего плеча манипулятора не менее 100 градусов. 
Для определения положения заднего и переднего плеч  

 

 

 

 

 

 

 
 

1 шт. 



  манипулятора должен использоваться гироскоп. Угол поворота по четвертой оси не 

менее 180 градусов. 

Должна быть возможность оснащения сменными насадками (например, держатель 

карандаша или фломастера, присоска с серводвигателем, механическое захватное 

устройство с серводвигателем, устройство для лазерной гравировки или устройство 

для 3D-печати). Минимальная комплектация сменными насадками: пневматический 

захват (присоска), механический захват, насадка держатель для 

карандаша/маркера/ручки, насадка переходник для крепления совместимых 

конструктивных деталей и конструкций, насадка лазерной гравировки, насадка 3D-

печати (для работы с пластиком PLA с диаметром нити 1,75 мм). 

Должен быть оснащен сервоприводом для пневматического и механического 

захватов, обеспечивающим вращение захваченного объекта во время перемещения, 

поворот перемещаемого объекта вокруг вертикальной оси. Для обеспечения 

функционирования пневматического захвата должен быть оснащен встроенной в 

корпус манипулятора помпой. 

Должна быть возможность подключения дополнительных устройств (например, 

транспортера, рельса для перемещения робота, пульта управления типа джойстик, 

камеры машинного зрения, оптического датчика, модуля беспроводного доступа). 

Робот-манипулятор должен обеспечивать перемещение насадки в пространстве, 

активацию насадки, возможность получения сигналов от камеры и датчиков, 

возможность управления 

дополнительными устройствами. 

Материал корпуса – алюминий. Диаметр рабочей зоны (без учета навесного 

инструмента и четвертой оси) не менее 350 мм. 

Интерфейс подключения – USB. 

Должен иметь возможность автономной работы и внешнего управления. Для внешнего 

управления должен быть предусмотрен пульт, подключаемый к роботу по Bluetooth. 

Управляющий контроллер должен быть совместим со средой Arduino. 
Управляющий контроллер совместим со средой программирования 

 



  Scratch и языком программирования С. 
Должен обеспечивать поворот по первым трем осям в заданный угол и на заданный 

угол, поворот по четвертой оси на заданный угол, движение в координаты X, Y, Z, 

перемещение на заданное расстояние по координатам X, Y, Z, передачу данных о 

текущем положении углов, передачу данных о текущих координатах инструмента. 

Должен поддерживать перемещение в декартовых координатах и углах поворота осей, с 

заданной скоростью и ускорением. 

Типы перемещений в декартовых координатах: движение по траектории, 

движение по прямой между двумя точками, перепрыгивание из точки и точку 

(перенос объекта). 

Корпус должен быть в защищенном исполнение (класса не ниже IP20). 

 

  



Компьютерное оборудование 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
7. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Ноутбук 

Форм-фактор: ноутбук; 
Размер диагонали: не менее 15.6 дюймов; Разрешение экрана: 

Full HD, Quad HD или Ultra HD; 

Общий объем установленной оперативной памяти: не менее 8 Гбайт; 

Максимальный общий поддерживаемый объем оперативной памяти: не 

менее 16 Гбайт; 

Объем SSD накопителя: не менее 240 Гбайт; 

Беспроводная связь: Wi-Fi; 

Количество встроенных в корпус портов USB: не менее 2, из которых не 

менее 1 должно быть USB версии не ниже 3.0; Разрешение вэб-камеры, 

Мпиксель: не менее 0.3; 

Встроенный микрофон; 

Клавиатура с раскладкой и маркировкой клавиш 

QWERTY/ЙЦУКЕН; 

Поддержка стандартов беспроводной связи: 802.11a/b/g/n/ac; 

Производительность процессора (значение показателя «CPU Mark» по тесту 

«Laptop & Portable CPU Perfomance» 

http://www.cpubenchmark.net/laptop.html): не менее 5000 единиц; Наличие 

манипулятора мышь в комплекте: да; 

Установленная операционная система с графическим пользовательским 

интерфейсом, сведения о котором включены в единый реестр российских 

программ для электронных вычислительных машин и баз данных; 

Установленный пакет офисного программного обеспечения, совместимого с 

установленной операционной системой, сведения о 
котором включены в единый реестр российских программ для 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
2 шт. 

 

 

8. 

 

 
МФУ (принтер, сканер, 

копир) 

Тип устройства: Многофункциональное устройство (МФУ); Цветность 

печать: черно-белая; 

Технология печати: электрографическая (лазерная, светодиодная); Формат 

печати: не менее А4; 

Тип сканирования: протяжный/планшетный; Возможность 

сканирования в форматах: не менее А4; Способ подключения: 

LAN, Wi-Fi, USB 

 

 

1 шт. 

 

http://www.cpubenchmark.net/laptop.html)

